[fly]
Com=com6    测距卡端口
distance1=3   距离1
distance2=201  距离2
pulse1=5      输出1持续时间
pos1=0        位置1   
pulse2=5      输出2持续时间
pos2=0       位置2
pstate1=1   输出1是否使用高电平，1为高，0为低
pstate2=1    输出2是否使用高电平，1为高，0为低
encoderdir=True    测距卡编码器是否反向，True为反，False为正
scale=1        精确校正系数
tddis=300          精确校正时的距离   
showspeed=1   软件显示速度的倍数
speedmaxnum=3  快速飞行时提前下传数目，
disMode=False  距离模式
autoupdatadir=1  是否自动判断编码器方向，1自动，0手动

[lang]
lang=lang_en         当前使用的语言，不用设
langall=lang,lang_en     所有的语言名称，当用一个新语言后，把语言文件放到marklang文件夹里，同时把名称写到这一行，用逗号和其他的分隔开
[user]  用户名和密码
admin=
design=2


[set]
savefile=True  飞行时是否自动保存上次文件
recorddis=False  飞行时是否记录上次位置
changeall=True   飞行时是否有记录功能，可一次修改多个对象
keeppos=False    飞行时是否保持对象的相对距离
useoutport=False  是否使用外部输入口
outport=9   使用的外部输入口是多少
numreset=False   每次标刻前流水号是否自动复位
numstop=False    是否使用流水号停止
stopnum=007   停止的流水号
numout=True      是否使用流水号输出
outnum=003    输出的流水号
numoutport=0   输出的端口
numoutporttime=2000 输出的时间
warnport=4    自动修改编码器方向时，报警信号连接的输入口
startport=6     开始运行口
stopport=5      停止运行口  
speedfly=False  是否使用快速飞行
hardtype=1  硬件类型，触摸屏用1，pc用0
changepos=True 飞行时是否自动将打标位置放到最大
show1=True 设备参数界面是否显示


[pen]   默认的加工参数
speed=2000
power=50
freq=20000
onTC=300
offTC=100
polyTC=300
endTC=100
Jspeed=5000
JposTC=500
JdisTC=100

[file]
file0=C:\Users\陈华\Desktop\背景.ezd  上次载入的模板

[duty]
1=10100101 用户1的权限	y
